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MINI AKTUATOROK

v MINIATURE ACTUATORS

LAT TiPUS
LAT TYPE

Ez a tipusu linedris aktudtor egy rendkivdl jol hasznalhatéd
termék, a f6 erdssége, hogy kis méretti (L33xA61xP80 mm)
és axidlis terhelése maximum 3000 N. A gyartonk terme-
lésének mennyisége lehetévé teszi szamunkra, hogy egy
magas mindségu lineéris aktudtort értékesitstiink alacsony
arszinvonalon.

A linedris aktudtor a felhasznald kdvetelményei szerint test-
re szabhato, alkalmas szamos ipari tertleten, kiléndsen ott,
ahol szikség van a kisfeszlltségu betdplalasra (12 / 24VDC).
A lineéris aktudtor opciondlisan, hévéddével és Hall-effektus
jeladdval szerelhetd, mely alkalmas a pozicié és forgasirany
ellenérzésére. A LAT tipusu lineéris aktudtor 6sszekapcsolha-
té a piacon megtaldlhato legtobb elektronikus vezérléssel.

This type of linear actuator, is an extremely adaptable
product, the main strengths turn out to be the small size
(L33xA61xP80 mm) and thrust loads (up to 3000 N); the vol-
ume of production also allows us to obtain a product with
a high quality target at low cost.

Customized according to specific customer requirements,
is suitable for use in many industrial applications, particular-
ly where changes are required for low voltage (12/24VDQ).
Among the available options, thermal protector and en-
coder with Hall effect for control of the position and direc-
tion of advance, interfaced with the majority of electronic
controls on the market.

Csak szakaszos hasznalatra javasolt! Folyamatos miikodtetés melett a termék karosodhat!
The product is suggested to use periodically! Under continouos movement the product can be damaged!
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LAT linearis aktuator adatai

LINEARIS AKTUATOR ES MINI MOTOR
LINEAR ACTUATOR AND GEAR MOTOR

LAT linear actuator datas

Cikkszam TerheI:es n,d,'f"h Nel“' I?e:,, Max. terhelés ~ Terhelés Névleges
Code Fesziiltse sehesseq lernees Max. load nélkali T
eszUtseg  Ng load speed* Nominal load** iramerdsség  TAmerosseq
o sval - O sval i Voltage No load Nominal
,7 X 3mm-es orsoval ,9 X 10mm-es orsval ipus AR
with 8,7 x 3mm screw with 7,9 x 10mm screw Type 87x3 7.9x10 §7x3 7,9x10 §7x3 7.9x10  current
Jeladé nélkiil Jeladéval Jelado nélkiil Jeladoval
Without o ncoder  Without o ncoder (V) (mm/s) (N) (R)
encoder encoder
85.034.__  102.034.__  104.034.__  105.034.__ 12 13 39 20 7 30 10 0,2 04
LAT0,5A1/12
85.035.__  102.035__  104.035.__  105.035.__ 24 26 78 40 13 60 20 0,2 0,7
85.036.__  102.036.__  104.036.__  105.036.__ 6 18 40 13 70 23 0,2 04
LAT0,5A1/27
85.037.__  102.037.__  104.037.__  105.037.__ 24 12 36 80 27 140 47 0,2 0,7
85.038.__  102.038__  104.038.__ = 105.038.__ 12 3 9 80 27 150 50 0,2 0,4
LAT0,5A 1/48
85.039.__  102.039.__  104.039.__  105.039.__ 24 6 18 160 53 300 100 0,2 0,7
85.040.__  102.040.__  104.040.__ = 105.040.__ 12 15 5 160 53 300 100 0,2 0,4
LAT0,5A 1/108
85.041.__  102.041.__  104041.__  105.041.__ 24 3 9 320 107 600 200 0,2 0,7
85.042.__  102.042.__  104.042.__ = 105.042._ _ 12 18 54 40 13 80 27 0,3 08
LAT1A1/12
85.043.__  102.043.__  104043.__  105.043.__ 24 36 108 80 27 180 60 03 13
85.044._ _  102.044.__  104.044.__ = 105.044._ _ 12 8 24 100 33 130 43 03 038
LAT1A1/27
85.045._ _  102.045.__  104.045.__  105.045._ _ 24 16 48 200 67 260 87 03 13
85.046.__  102.046.__  104.046.__ = 105.046._ _ 12 45 14 220 3 400 133 03 038
LAT 1A 1/48
85.047.__  102.047.__  104.047.__  105.047.__ 24 9 27 440 147 800 267 03 13
85.048.__  102.048.__ = 104.048.__ = 105.048.__ 12 2 6 400 133 650 217 03 038
LAT 1A 1/108
85.049.__  102.049.__  104.049.__  105.049.__ 24 4 12 800 267 1300 433 03 13
85.050.__  102.050.__ = 104.050.__ = 105.050._ _ 12 28 84 130 3] 200 67 04 14
LAT2A 112
85.051.__  102.051.__  104.051.__  105.051.__ 24 56 168 260 87 400 133 04 2,2
85.052.__  102.052.__ @ 104.052.__  105.052.__ 12 13 39 200 67 400 133 0,4 14
LAT2A1/27
85.053.__  102.053.__  104.053.__  105.053.__ 24 26 78 400 133 800 267 0,4 2,2
85.054.__  102.054.__  104.054.__  105.054.__ 12 7 Al 350 17 700 233 0,4 14
LAT2A 1/48
85.055.__  102.055.__  104.055.__  105.055.__ 24 14 4 700 233 1400 467 0,4 2,2
85.056.__  102.056.__ = 104.056.__  105.056.__ 12 3 9 700 233 1300 433 0,4 14
LAT2A1/108
85.057.__  102.057.__  104.057.__  105.057.__ 24 6 18 1400 467 2500 833 0,4 2,2
85.058.__  102.058.__  104.058.__  105.058.__  LAT4A1/12 12 37 m 240 80 400 133 0,5 2,5
85.059.__  102.059.__  104.059.__  105.059.__  LAT4A1/27 12 16 48 450 150 800 267 0,5 2,5
85.060.__  102.060.__ = 104.060.__ = 105.060.__  LAT4A1/48 12 10 30 900 300 1500 500 0,5 2,5
85.061.__  102.061.__  104.061.__  105.061.__  LAT4A1/108 12 5 15 1500 500 2600 867 0,5 2,5

* Terhelés alatt a feltiintetett érték kb felével kell szdmolni!

** Az adatok maximalisan 500 mm-es orséhossz esetén érvényesek.

Minden esetben javasolt megvezetd haszndlata az ors6 kihajlasanak csokkentése érdekében.

Az aktudtor 3 mm-es menetemelkedésli trapézorso-
val 6nzaro, igy alkalmas lehet szorito feladatokra fis.
Ugyelni kell arra, ha a szorftd pozicidt elérte az aktuator a
motor feszultségteleniteni kell, egyébként leég.

A termékek gyartdja / Producer of the items:
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Half of the indicated value should be considered when it is loaded!

These datas are valid for a maximum screw length of 500 mm.
Inany case, is recommended to use guide in order to reduce the screw deflection.

The actuator is self-locking with a 3mm lead trapezoidal
screw, therefore it can be suitable for squeezing applications,
too. When the actuator reach the squeezing position, the
motor should be switched off, otherwise it may burn out.
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1-es tipus
Type 1

2-es tipus
Type 2

3-as tipus
Type 3

4-gs tipus
Type 4

LAT linearis aktuatorhoz rendelhet6 trapézorsé végkialakitasok
Trapezoidal screw end designs for LAT linear actuator

o . Ors6 atmérdje Ors6 osztasa Max. ors6 hossz
(Cikkszdm Tipus jele Diameter of the screw Pitch of the screw Max. screw length Anyag
Code Sign of the type Material
(mm)
__.001 8,7 3
1
__.003 79 10
__.004 8,7 3
006 2 7,9 10 Rozsdamentes acél
1500 Stainless steel
__.007 ; 87 3 AISI 430F
__.009 79 10
__010 87 3
4
__012 79 10
RENDELESI CIKKSZAM FELEPITESE
ORDER CODE STRUCTURE
85. 034. 001 -150

Linedris aktuator csoport jele
Sign of the linear actuator

Linedris aktuator tipusdnak jele
Sign of the linear actuator type

0rso kialakitds jele
End design type sign

0rs6 hossza
Screw length
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LINEARIS AKTUATOR ES MINI MOTOR
LINEAR ACTUATOR AND GEAR MOTOR

KIEGESZITOK MINI AKTUATOROKHOZ, MINI MOTOROKHOZ
ACCESORIES FOR MINIATURE ACTUATORS AND GEARMOTORS

Kiegészitok adatai
Accesories datas

Cikkszam Tipus Megjegyzés
Code Type Note
PTChévédelem
85.099.003 PTC thermic protection
85.099.006 Vezerlo_kartya Impulzus vezérlés
Electronic board Impulse controll
Mdgneses érzékeld Csak a LATT tipushoz
8.099.007 Magnetic switch Only for LATT type
(+) o

Bai
Bamna # aN b N o Emr\::
B Led ed
Zoid ®
Green Szenzor 2 a b

Fesziltseg 12/24 Vdc| Sensor 1 200 mA
Voltage 12124 Vdc

Zald
Szenzor 1 ® Green
200 mA Sensor 2 W Motor oldali
e fesziitség 12/24 Vde

Motor side voltage

o l 0 l
a b
Feher |'( | }( I Fehér 12/24 Vde
White White
at (NC) b1 (NC)
) G

Szenzor | Sensor

$) \\ Led
ooo
Bama Feher
Brown White

Ztld (kimenet)
Green (out)

Vezérl6kdrtya felépitése
Electronic board design

al-b1: 1-es relé valtoérintkezd - kommutécios dram 2A  al-b1: relay with 1 changeover contact -commutation

min. (tekercs fesziltség 12/24 Vdc) current 2A min. (coil voltage 12/24 Vdc)
a-b: 2-es relé véltéérintkezd - kommutdciés dram 7A min.  a-b: relay with 2 changeover contacts -commutation
(tekercs fesziiltség 12/24 Vdc) current 7A min. (coil voltage 12/24Vdc)
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HALL JELADO
HALL EFFECT ENCODER

Csatlakozas / Connection

% Piros / Red Barna / Brown _+
__O
Ibolya Kék Lapos kabel
Motor betéplalas Violet Blue Cable flat
Motor power supply Enkider ki Enkéder ki Vec 4,5/30 V
1 szonda 2 szonda Vdc 4,530V
Encoder out Encoder out
* _Fekete /Black 1probe 2probe .-
Narancs / Orange

Szonddval szerelt hall szenzoros mdagneses jeladd, mely a
motor testbe van épitve. A szonda tapfesziiltsége 4,5-30 V-ig
terjed. A két szondas jeladd pozicid és forgésirany valtozas
mérésére alkalmas. A jeladd NPN vagy PNP (kérés szerinti)
jelet bocsat ki.

Magnetic encoder with hall's probe putinside the gearmotor
body. Hall's probe supply voltage: Vdc from 4,5-30V max.
With two probes advance sense survey shaft rotation signal
with state. Encoder release NPN or PNP (upon request) signal.

Elérhetd valtozatok / Available versions

1 pélusu jeladé (1 impulzus / fordulat)
Encoder 1 pole (1 pulse / motor revolution)

4 polust jeladé (2 impulzus / fordulat)
Encoder 4 pole (2 pulse / motor revolution)

Volt Volt
10 - 1O 10

Motor ford. szam
Motor revolution

O N & o 00
=

Motor ford. szam
Motor revolution

2* fordulat
2° revolution

1° fordulat
1* revolution

5/30 vbC

2° fordulat
2° revolution

1° fordulat
1° revolution

HALL [

szZenzor
HALL
sensor

A jelado jelének leolvasasahoz sziikséges egy 10K ellenallas parhuzamosan a jelad6 kimenetével és a pozitiv (barna) oldalhoz.
2016. tavaszatol megjelend Gj modellekben az ellenadllas a jeladdoba integralt.

For see signal encoder is necessary put resistance 10K value in parallel to encoder out/s and positive (brown)

In models from 2016 spring the resistance is included in the encoder.
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